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AXOR IND.® DRIVES & MOTORS dal 1988

AXOR Industries rappresenta un punto di riferimento nel panorama
europeo per la produzione di servoazionamenti e motori brushless,
con una particolare specializzazione nelle applicazioni per la
robotica, le macchine automatiche e i sistemi ad alte prestazioni.

Da oltre trent'anni, l'azienda persegue con costanza Iec-
cellenza, contribuendo in modo significativo al progresso
dell'industria  attraverso  soluzioni innovative e su misura.

3 | I X

ne fino all'assistenza post-vendita. Questo approccio garantisce standard
qualitativi elevati e una costante attenzione alla soddisfazione del cliente.

La sede dell'azienda si trova all'interno di un edificio di arche-
ologia industriale, simbolo del suo ruolo distintivo nel nuo-
VO scenario economico regionale, dove tradizione e innova-
zione si intrecciano con armonia nei mercati contemporanei.

Strategicamente situata tra Venezia e Verona, nel cuore di una delle aree
imiche ¢ la espansione d’Europa, AXOR Indu-




* INDUSTRIES *
& 7

1988:
1988:
1991:
1992:
1993:
1996:
1998:
2002:
2004
2005:

AXOR INDUSTRIES Traguardi storici: 1988- 2025

FONDAZIONE di AXORCIND.

CD180 e MINISPEED

BREVETTO DEPOSITATO per CD180

DISTRIBUZIONE in EUROPA e USA

MASTERSPEED e B17

CERTIFICAZIONE 1S0-9001 =
SERIE COMPLETA MICROB

NUOVA SEDE NELLEDIFICIO STORICO

SUPER SAX e FAST BACK

IMPLEMENTAZIONE P2P & TCS

2006: COMUNICAZIONE CANOPEN

2007: SERIE COMPLETA MAGNUM

2008: 1.5 MILIONI di PRODOTTI NEL MONDO
2010: BREVETTO PER LA SERIE MACK®

2012: PROTOCOLLO ETHERCAT BUS DI CAMPO
2015: TECNOLOGIA MACK®NANO

2017: MACK®TRON SERVOMOTORE INTEGRATO
2018: ANNIVERSARIO 30 ANNI

2022: MACK®TRON POTENZA FINO A 750W
2024: MACK®TRON2 EVOLUZIONE




* INDUSTRIES *
drives & motors

AXOR INDUSTRIES: PRECISIONE, AFFIDABILITA, IMPEGNO

Tutte le gamme di motori integrati, azionamenti e
servomotori di Axor Ind. sono di origine preferenziale
e prodotte in Italia, conformi alle normative di origi-
ne che regolano gli scambi preferenziali all'interno
dell'Unione Europea. Axor Ind. vanta la certificazione
ISO 9001 sin dal 1996, distinguendosi come la prima
azienda italiana nel settore a ottenere tale riconosci-
mento.

Inoltre, AxorInd. @ membro CIA per il CAN Open.

Oltre all'impegno di ogni dipendente nel garantire au-
tocontrollo di qualita e miglioramento continuo, ven-
gono effettuati collaudi a fine linea su ciascun prodot-
to, che includono:

- Test di burn-in della durata di 72 ore
- Analisi acustiche e vibrazioni

- Prove funzionali

- Calibrazione

Axor Ind. offre non solo sistemi completi, ma anche
supporto attivo nella progettazione dei sistemi servo
dei clienti, fornendo dimensionamenti meccanici ed
elettrici.

La capacita di sviluppare e implementare funzioni sof-
tware personalizzate nei servoazionamenti consente
di offrire un servizio completo, definito Total Custo-
mer Service (TCS).

Grazie alla vasta esperienza nel progettare soluzioni
standard e personalizzate, AxorInd. € in grado di sod-
disfare le esigenze degli OEM in tutti i settori, contri-
buendo al valore aggiunto per i propri clienti.

AL MUHE 800

T POWIR 600 |

Per completare l'offerta, il catalogo di AxorInd. inclu-
de accessori complementari come alimentatori, rego-
latori di corrente, filtri di linea e cavi.
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MACK®TECHNOLOGY oltre 35 anni di eccellenza nel Motion Control

Yy  Servo Motors
7 & Smart Motors

Frutto di oltre trent’anni di know-how e innovazione
nel settore, Mack Technology rappresenta il cuore
dell'offerta Axor Ind. per il controllo assi. E la solu-
zione affidabile per rispondere con precisione alle
esigenze delle applicazioni industriali piu evolute.

Supporta tutti i principali segnali di riferimento:
* Analogico 10V
* Impulso/direzione
+ Comandi digitali di velocita e coppia
* Profili di posizionamento
* Principali bus di campo:
EtherCAT, CANopen, Modbus-RTU

EtherCAT.-
CANcpen

Modbus-RTU-RS485

Gamma Mack: alimentazioni AC e DC per ogni
esigenza:

La linea Mack é articolata in due famiglie distinte in
base all'alimentazione:

Mack AC: compatibili con le principali alimentazioni
di rete, questi servoazionamenti brushless rag-
giungono fino a 8A nominali, ideali per applicazioni
dinamiche e versatili.

Mack DC:Nano e Uninano: servoazionamenti ultra
compatti (max 45x80mm) alimentabili da 12V a
140Vdc e fino a 50A nominali.

Progettati per architetture dense, sono perfetti in
applicazioni come: Macchinari medicali, Sistemi di
cambio formato Etichettatrici, AGV e veicoli semo-
venti.

pag. 6

Servomotori Mack: precisione e integrazione
Disponibili da 0,76Nm a 11Nm, i servomotori Mack®
includono:

« Cavo ibrido singolo Mack®

* Encoder assoluto seriale, monogiro o multigiro
Prestazioni e flessibilita

Progettata per eccellere sia nel motion control che
nel settore automotive, la tecnologia Mack e pronta
a soddisfare:

* Nuove installazioni

* Revamping e retrofit di sistemi esistenti

Disponibilita immediata e personalizzazione.
Versioni standard disponibili in pochi giorni.
Configurazioni personalizzate su richiesta.



Linea MACK TRON2 Servomotore Bushless Integrato

M1 Coppia a 100Rpm (Ta=40°C) 0.18 Nm
Mpk Coppia di picco erogabile 0.5Nm

@ Modello MKT2B42
Taglia L
&

48 Vdc

Alimentazione (24 Vdc permessa con riduzione della velocita nominale)

pag. 12

Codice Avvolgimento F42
N. Velocita Nominale a 48 Vdc 6000 Rpm
Modello MKT2B60
Taglia L
M1 Coppia a 100Rpm (Ta=40°C) 0.6 Nm
Mpk Coppia di picco erogabile 2.16 Nm
. . 48 Vdc
Alimentazione (24 Vdc permessa con riduzione della velocita nominale)
.14

Pad Codice Avvolgimento J42

N, Velocita Nominale a 48 Vdc 3000 Rpm

Modello MKT2B80
Taglia M
M1 Coppia a 100Rpm (Ta=40°C) 1.2 Nm
Mpk Coppia di picco erogabile 3.5Nm
. . 48 Vdc
Alimentazione (24 Vdc permessa con riduzione della velocita nominale)
pag. 16 Codice Avvolgimento P32
N, Velocita Nominale a 48 Vdc 3000 N, (Rpm)

pag. 7



AXOR

* INDUSTRIES *
drives & motors

o
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Linea con Alimentazione in Corrente Continua

Modello MKBM 42 MKBM 60

~ Taglia M L M L
Coppia 0.16 Nm 0.32 Nm 0.65 Nm 1.3 Nm
Potenza 50 W 100 W 200w 400 W
Velocita nominale 48 Vbc 3000 (6000 max) rpm
Velocita nominale 24 Vbc 3000 rpm

Modello MKN 48 MKN 60 MKN 110 MKN 140
Taglia 1 5 8 10 1 5 8 10 25 50 15 35 8 25
Alimentazione 12 -48 Vdc 12 -60 Vdc 12-110 Vdc 20-140 Vdc

Modello MKUN 48 MKUN 60 MKUN 110 MKUN 140
Taglia 1 5 8 10 1 5 8 10 25 50 15 35 8 25
Alimentazione 12 -48 Vdc 12 -60 Vdc 12-110 Vdc 20-140 Vdc

Modello MKNC 60 MKNC 140
Potenza continua 100W 100W
VB Tensione di frenatura (regolabile) 20 + 80 Vdc 20 =179 Vdc

pag. 8



Linea con Alimentazione in Corrente Alternata

Modello MKM 42 MKM 60 MKM 70 MKM 85 MKM 120

e M L M L S M L S M L S M L
Coppia 0.16 Nm 0.32Nm 0.65Nm 1.3 Nm 0.9 Nm 1.5 Nm 2.0 Nm 1.8 Nm 3.3 Nm 5Nm 4 Nm 7.5 Nm 11 Nm
Raienzed 50 w 100 w 200w 400 w 280w 470 w 630 W 570 w 1050w 1600w 1300w 2400w 3500w
400 Vac 3ph. - 3000 rpm

230 g;f‘_ 3000 rpm 1500 rpm

400 Vac 400 Vac 400 Vac 400 Vac 400 Vac 400 Vac 400 Vac 400 Vac 400 Vac
3 ph 3 ph 3 ph 3 ph 3 ph 3 ph 3 ph 3 ph 3 ph

Alimentazione = = =

Taglia = = - - 1.5/3 1.5/3 2.5/5 1.5/3 2.5/5 355/ 2.5/5 5/10 7/14

230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac

Alimentazione. 3ph 3ph 3ph 3ph 3ph 3ph 3ph 3ph 3ph 3ph 3ph 3ph 3ph

Taglia 2/4 2/4 2/4 4/8 2/4 2/4 2/4 2/4 4/8 6/12 4/8 6/12 8/16

Alimentazione

$3%Vac 3000 rpm 1500 rpm

ph.

Taglia 1.5/3 1.5/3 1.5/3 1.5/3 1.5/3 1.5/3 2.5/5 2.5/5 3.5/7 5/10 2.5/5 5/10 8/16
Alimentazione

1x230VAc (+10%)-50/60 HZ ( grounded system only )

della logica

pag. 9



* INDUSTRIES *
drives & motors

Upgrade del precedente Mack®Tron, un’unica appar-
ecchiatura compatta che integra motore e drive, con
tecnologia CC e brushless.

* Alimentazione 24/48Vdc,

* Flangia 42/60/80mm

* Coppia M1:0,18/0,6/1,2 Nm

* Coppia di picco: 0,5/2,16/3,5 Nm.

+ Comandi: CANopen, EtherCAT, Modbus-RTU, RS485,
omologati dai principali costruttori CNC.

Disponibile in versione Monocavo con alimentazione,
comandi e sicurezze integrate: installazione sempli-
ficata, ideale per ambienti compatti come macchine
medicali, cambio formato, packaging, 3D, AGV e
veicoli autonomi.

Specifica Dettagli

Poli 8

Corrente e B.E.M.F. Sinusoidali

Coppia Minime fluttuazioni alle basse velocita

Encoder Mack seriale assoluto, monogiro/multigiro
Freno Gestione automatica del freno elettromagnetico
Indicatori LED bicolore per stato

Interfaccia Software SpeederOne.2

Comunicazione RS485 per configurazione, diagnostica e posiz.
Protezione Classi IP54/IP65

Sicurezze STO (Safe Torque Off), SBC (Safe Brake Control)
1/0 3 ingressi digitali+finecorsa asse gestibili localmente

MackTron2: servomotore compatto con drive integrato

Cablaggio rapido, prestazioni elevate, riduzione del
quadro elettrico fino all'eliminazione.

Ottimizzato per dissipazione termica e abbinamento
motore/drive: velocita e spunti elevati con massima

affidabilita.

Perfetto per impianti a giostra rotante: Monocavo e
riduzione contatti striscianti.

Compatto, potente, integrato: ideale per motion e
automotive, nuove installazioni e revamping.

Disponibile in pochi giorni.

Personalizzabile su richies

pag. 10



Scegliere il tuo MACK TRON?2 Guida comparativa ai modelli

MACK TRON2 B42

MACK TRON2 B60

48 0.18-0.5 pk
Vbc Nm

-Lunghezza 101 mm

-Albero diametro 8mm x 25mm di lunghezza
-Coppia M1 a 100Rpm: 0.18Nm

-Coppia MKT di picco: 0.5 Nm

-Connettore di potenza M15

Cavo Axor Ind. in abbinamento

a connettore M15. Corrente fino a 15A.

CANopen
Modbus-RTU - RS485

48 0.6-2.16 pk
Vbc Nm

-Lunghezza 108 mm (141mm con il freno)
-Albero diametro 14mm x 30mm di lunghezza
-Coppia M1 a T00Rpm: 0.6Nm

-Coppia MKT di picco: 2.16 Nm

-Connettore di potenza M15

Cavo Axor Ind. in abbinamento
a connettore M15. Corrente fino a 15A.

CANopen
—
EtherCAT. ™
Modbus-RTU - RS485

pag. 11

48 1.2-3.5pk
Vbc Nm

-Lunghezza 139 mm (172mm con il freno)
-Albero diametro 19mm x 40mm di lunghezza
-Coppia M1 a 1T00Rpm: 1.2Nm

-Coppia MKT di picco: 3.5 Nm

-Connettore di potenza M23

Cavo Axor Ind. in abbinamento
a connettore M23. Corrente fino a 30A.

CANcpen
—
EtherCAT. ™
Modbus-RTU - RS485



MACK TECHRNOLOEY: MACKTIRON & & 4z i

Servomotore Brushless con Drive Integrato

* INDUSTRIES *
drives & motors

MackTron2 € un servomotore con drive integrato, alimentato a 48Vdc, con coppia nominale M1 di 0,18 Nm e coppia di picco di 0,5 Nm. Si
distingue per il cablaggio semplice e veloce, oltre che per le elevate prestazioni racchiuse in dimensioni estremamente compatte.

MackTron2 é la soluzione ideale per applicazioni con architettura decentralizzata, riducendo significativamente l'ingombro all'interno del qua-
dro elettrico o permettendone addirittura I'eliminazione.
Le dimensioni ultra compatte consentono l'installazione in spazi ridotti, senza compromettere il design della macchina.

CARATTERISTICHE STANDARD MODALITA OPERATIVE
¢ 8 Poli ¢ CANopen (opto-isolato)
4 B.E.M.F. e corrente sinusoidali 4 Modbus-RTU-RS485

4 Bassissima fluttuazione di coppia a velocita minime

SEnvnmnTunE ' + Encoder assoluto monogiro e multigiro

_ “"-Eanm-n b ¢ Segnalazione stato dispositivo tramite LED bicolore CAVO IBRIDO SINGOLD

+ Interfaccia software Speeder-One.2 + Alimentazioni e segnali di controllo

+ Protocollo Modbus RTU RS485 per configurazione, + Installazione mobile, resistente al fuoco/olio
monitoraggio e posizionamento ¢ Guaina esterna: Vinylflex - PVC

¢ Classe di protezione IP54 e IP65 + Cicli di lavoro: 5 milioni

¢ Temperatura ambiente: + Raggio minimo di curvatura: 60 mm statico — 120 mm dinamico
—in esercizio a dati nominali: ~ 0°C / +40°C (senza declassamento) + Temperatura di esercizio (dinamica): -20°C / +80°C
— in stoccaggio: -20°C/ +55°C + Velocita di trascinamento: fino a 300 m/min

¢ 3 Ingressi digitali programmabili 3\ Y \|(o|-|s C€ DIN VDE

+ Prestazioni dichiarate nelle condizioni piu estreme: + Accelerazione: fino a 20 m/s?

curve di coppia con motore isolato termicamente in aria
a temp. ambiente di 40°

CANcpen @2
Modbus-RTU M ?:GELLI/&O MKTﬁB42
RS 485 RTU - C €
M1 Coppia a 100Rpm (TA=40°C) 0.18Nm
Mpk Coppia di picco erogabile 0.5Nm
48 0.18-0.5 pk Alimentazione 48 Ve
vV : N P (24 Vdc permessa con riduzione della velocita nominale)
DC 1] Codice Avvolgimento F42
N, Velocita Nominale a 48 Vbc 6000 Rpm

pag. 12




MAGK TECHNOLOEY: MACKTIREON & B 42

£

Gestione Ingressi digitali (Limit Switch)

Meno cablaggi con il cavo ibrido singolo.
Tutte le alimentazioni-sicurezze-segnali
e Modbus - RTU - RS485

Blocchetto connettori orientabile fronte/retro

=

L.

LED bicolore per segnali di stato

Cavi posa mobile in vinilflex-pve

é ) ) (
PRCDOTTO
CONRENDIMENTO
ENERGETICO
HEVATO S
Software interface
NS J NS J N\
Prodotto ad Alta Efficienza . . P
Energetica Curve di coppia Freeware Mono cavo ibrido

VY
e o

P.N. : Brochure/ 17/10/25/ MKT2B42

pag. 13



* INDUSTRIES *
drives & motors

SERWM(ITIIIIE
- INTEGRATO -

CANcpen
EtherCAT,
Modbus-RTU - RS485

48 0.6-2.16 pk
Vbc Nm

MACK TECHNOLOEY: MAGK TIRON 2 5 &0 i

Servomotore Brushless con Azionamento Integrato

MackTron2 é I'upgrade del precedente servomotore con drive integrato Mack Tron. Alimentazione 48Vdc, coppia M1 0.6 Nm - 2.16 Nm Mpk.
Caratterizzato dal veloce e semplice cablaggio oltre a elevate prestazioni in dimensioni ridotte.

Mack Tron2 € la soluzione ideale per applicazioni con architetture decentralizzate, con notevole riduzione dello spazio nel quadro elettrico o
addirittura eliminazione del quadro stesso. Dimensioni ultra compatte per installazione in spazi ristretti, senza incidere sul disegno macchina.

CARATTERISTICHE STANDARD

¢ 8 Poli

¢ B.E.M.F. e corrente sinusoidali

4 Bassissima fluttuazione di coppia a velocita minime

¢ Encoder assoluto monogiro e multigiro

¢ Gestione automatica del freno di stazionamento
elettromagnetico

¢ LED Bicolor per segnali di stato

¢ SpeederOne.2 interfaccia software

¢ RS485 per configurazioni, diagnostica e posizionatore

¢ Classe di protezione IP54 e IP65

¢ Temperatura ambiente:
—in esercizio a dati nominali: 0°C / +40°C (senza declassamento)

¢ STO Safe Torque Off

+ SBC Safe Brake Control

¢ 3 ingressi digitali programmabili

¢ Prestazioni dichiarate nelle condizioni piu estreme:
curve di coppia con motore isolato termicamente in aria
a temp. ambiente di 40°

MODALITA OPERATIVE

¢ CANopen

¢ EtherCAT

¢ Modbus-RTU-RS485

¢ Acceleratore analogico per il controllo
della velocita e coppia

CAVO IBRIDO SINGOLO
+ Alimentazioni e segnali in un solo cavo
+ Installazione mobile, resistente al fuoco/olio
¢ Guaina in vinylflex - PVC
4 5 milioni di cicli di curvatura
¢ Raggio di curvatura minimo: 60 mm statico
120mm dinamico
¢ Temperatura operativa: -20°C / +80°C dinamica
¢ Velocita di traslazione: 300m/min. max
+A) @ wons (€ EA DINVOE

¢ Accelerazione: 20m/sec?

MODELLO MKT2B60
TAGLIA L
M1 Coppia a 100Rpm (TA=40°C) 0.6 Nm
Mpk Coppia di picco erogabile 2.16 Nm
Alimentazione 48 YDC . . ('Il)

(24 Vdc permessa con riduzione della velocita nominale)

Codice Avvolgimento

J42

N, Velocita Nominale a 48 Vbc

pag. 14
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MAGK TECHNOLOEY: MACK TIRON & & G0 |

Meno cablaggi con il cavo ibrido singolo.
Tutte le alimentazioni-sicurezze-segnali CB CanBUS control mode

e Modbus - RTU - RS485 EC EtherCAT control mode

P.N. : Brochure / 17@.10.25 / MKT2B60

Freno di stazionamento disponibile Blocchetto connettori orientabile fronte/retro

LED bicolore per segnali di stato

=
D

Cavi posa mobile in vinilflex-pvc

£

OONRENDIMENTO Gestione Ingressi digitali (Limit Switch)
ENERCETICO
HE/ATO
4 ) ) 4 )

7

Soitware interiace

\
ANALOG :
THROTTLE w 2 om

N J NS J NS J N\ J

Acceleratore Analogico
Controllo di Velocita/Coppia

Curve di coppia Freeware Mono cavo ibrido

pag. 15



2\ \ * INDUSTRIES *
_ drives & motors

SERVOMOTORE
- INTEGRATO -~

CANcpen
EtherCAT
Modbus-RTU - RS485

48 1.2-3.5pk
Vbc Nm

MAGK TECHRNOLOEY: MACK TIRON & [5 €0 i

Servomotore Brushless con Azionamento Integrato

MackTronZ2 e 'upgrade del precedente servomotore con drive integrato Mack Tron. Alimentazione 48Vdc, coppia M1 1.2 Nm - 3.5 Nm Mpk.
Caratterizzato dal veloce e semplice cablaggio oltre a elevate prestazioni in dimensioni ridotte. Mack Tron2 é la soluzione ideale per
applicazioni con architetture decentralizzate, con notevole riduzione dello spazio nel quadro elettrico o addirittura eliminazione del quadro
stesso. Dimensioni ultra compatte per installazione in spazi ristretti, senza incidere sul disegno macchina.

CARATTERISTICHE STANDARD

¢ 8 Poli

¢ B.E.M.F. e corrente sinusoidali

¢ Bassissima fluttuazione di coppia a velocita minime

¢ Encoder assoluto monogiro e multigiro

¢ Gestione automatica del freno di stazionamento
elettromagnetico

¢ LED Bicolor per segnali di stato

¢ SpeederOne.2 interfaccia software

¢ RS485 per configurazioni, diagnostica e posizionatore

¢ Classe di protezione IP54 e IP65

¢ Temperatura ambiente:
—in esercizio a dati nominali: 0°C / +40°C (senza declassamento)

¢ STO Safe Torque Off

¢ SBC Safe Brake control

¢ 3ingressi digitali programmabili

¢ Prestazioni dichiarate nelle condizioni piu estreme:
curve di coppia con motore isolato termicamente in aria
a temp. ambiente di 40°

MODALITA OPERATIVE
¢ CANopen
¢ EtherCAT
¢ Modbus-RTU-RS485
¢ Acceleratore analogico per il controllo
della velocita e coppia
CAVO IBRIDO SINGOLD
+ Alimentazioni e segnali di controllo
+ Installazione mobile, resistente al fuoco/olio
¢ Guaina in vinylflex - PVC
4 5 milioni di cicli di curvatura
¢ Raggio di curvatura minimo: 60 mm statico
120mm dinamico
¢ Temperatura operativa: -20°C / +80°C dinamica
¢ Velocita di traslazione: 300m/min. max

+ QY @ WoHs C € EA DINVDE

¢ Accelerazione: 20m/sec?

MODELLO MKT2B80
TAGLIA M
M1 Coppia a 100Rpm (TA=40°C) 1.2 Nm
Mpk Coppia di picco erogabile 3.5Nm
48 Vpc

Alimentazione

(24 Vpc permessa con riduzione della velocita nominale)

Codice Avvolgimento

P32

N, Velocita Nominale a 48 Vbc

pag. 16
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CB CanBUS control mode
EC EtherCAT control mode

X~

E ]

Meno cablaggi con il cavo ibrido singolo.
Tutte le alimentazioni-sicurezze-segnali
e Modbus - RTU - RS485

Freno di stazionamento disponibile

i
2

Cavi posa mobile in vinilflex-pve

Gestione Ingressi digitali (Limit Switch)

Blocchetto connettori orientabile fronte/retro

CONRENDIMENTO LED bicolore per segnali di stato

HEVATO

=0 | |=

\
ANALOG : Soitware di interfaccia

THROTTLE " C om e configurazione
N J NS J NS J | J

Acceleratore Analogico
Controllo di Velocita/Coppia

Curve di coppia Freeware Mono cavo ibrido
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* INDUSTRIES *
drives & motors

~ SERVOMOTORE -

0.15-1.3 50-400 24-48

Nm

W

Vdc

MACK TECHNOLOEY: MACK BASIE MOTER |

Servomotore Brushless

Motore brushless molto robusto ad alte prestazioni, silenzioso per alimentazioni in corrente continua.
Concepito e sviluppato per soddisfare applicazioni di controllo assi fino a 1.3 Nm.
Dimensioni ridotte, durevole e affidabile.

CARATTERISTICHE STANDARD
+ 8 Poli, senza cogging
¢ B.E.M.F. sinusoidale
¢ Rotore a media inerzia
¢ Bassissima fluttuazione di coppia a velocita minima
¢ Mack encoder seriale, incrementale o multigiro assoluto
¢ Retroazione Encoder BiSS assoluto multigiro (Serial Synchronous Interface)
¢ Freno di stazionamento
¢ Grado di protezione IP54 e IP65
¢ 30cm di cavo uscente per facile connessione
¢ Flange e alberi speciali

Ottimizzato per combinazione con Mack Nano e Mack Uni Nano

CAVO IBRIDO SINGOLO

¢ Potenza e Retroazione in un solo cavo

+ Installazione mobile, resistente al fuoco/olio

¢ Guaina in PUR poliuretanica

4 5 milioni di cicli di curvatura

¢ Raggio di curvatura minimo: 7 x @ mm

4 Montaggio con connettore frontale e posteriore
¢ Temperatura operativa -20°C/+80°C

¢ Velocita di traslazione: 300m al minuto

¢ P @ wons ( € B2 DINVDE

¢ Accelerazione: 20m/sec?

SERIE MKBM 42 MKBM 60
TAGLIA (Potenza) M (50 w) L (100 w) M (200 w) L (400 w)
Mo Coppia di stallo (At=70°C) (Nm) 0.16 0.32 0.65 1.3
Codice avvolgimento F32 F42 J30 J32 J40 J42
AIim%rr]ﬁezione In Corrente Nominale (Arms) 2.6 5 10 5 20 10
48Voc N, Velocita nominale (Mo)  (Rpm) (60ggon(:ax) (60%(())0r(:1ax) (60?)gon(:ax) (35ggor?1ax) (60ggon2ax) (35880n(:ax)
24 VInc N, Velocita nominale (Mo) (Rpm) 3000 3000 3000 1500 3000 1500
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MACK TECHNOLOEY: MAGK BASIE MOTER |

3 Encoder seriale senza parti in movimento. @ h
i Sviluppato e ingegnerizzato in Axor Ind. con ) o
risoluzioni a 1024 o 2098 impulsi per giro Sistema a cavo ibrido singolo
- /

JBISS

INTERFACE

Cavo singolo per
potenza e retroazione

Cavo uscente di 30 cm

® Spina per cablaggio rapido. ' ’
- v

Retroazione Encoder BiSS assoluto
single turn (17bit)
(Serial Synchronous Interface)

Flange personalizzabili

Albero con o senza chiavetta Freno di stazionamento Cavi posa mobile in PUR
I 300mm
HYBRID
e TYPE Mol L|L1|Bu|D|Vs|W| U |[NelM|F|E|SIR Hilil
;::;;H Nm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm | mm mm @‘
e 1ape s MKBM 42 M 0.16| 89 | 117 3 M3 45
8 125 "x |92 x | 30| + |32|25/75 42
MKBM 42L 0.32| 104 | 132 12 6 48 O
MKBM60M 0.65 99 | 132 5 M4 5 |
14 /30| °x |16 x |50 | 70 |52 25| 7
MKBMGOL 1.3 | 113 | 146 25 10 O

L (L1 con freno )

P.N. : Brochure / 17.10.25 / MKBM



* INDUSTRIES *
drives & motors

CANopen

Modbus-RTU-RS485

12140 50
VDC ARrwms

MAGK TECHNOLOEY: MACGK NANG |

Servoazionamento Universale

Mack Nano lo stato dell'arte in elettronica, sviluppato e ingegnerizzato totalmente in Axor Ind.
Azionamento Universale, nuova frontiera nella visione di automazione. Le dimensioni ultra compatte espandono
il ventaglio delle possibili applicazioni. Alta precisione e ottime prestazioni dinamiche.

CARATTERISTICHE STANDARD MODALITA OPERATIVE

¢ Azionamento Universale per motori fino a 2500W ¢ Impulso Direzione

¢ Corrente sinusoidale + £10V rif. velocita analo gico

4 Servo Motori brushless con retroazione: encoder, sensori hall e sensorless ¢ 0/10V rif. coppia analogico

4 Motori DC, Attuatori & Motori Lineari con retroazione: encoder, armatura, ¢ Posizionamento analogico
tachimetrica & sensorless + Profili di posizionamento digitali

+ Motori Stepper con retroazione: encoder & sensorless (case A) ¢+ CW/CCW

¢ Circuito di frenatura (case B) + Albero elettrico / gearing

+ USB per configurazione, controllo e diagnostica ¢ Modbus-RTU- RS485

¢ 3ingressi digitali, 2 uscite digitali programmabili ¢ CanBUS

¢+ Ingresso digitale di abilitazione
¢ STO Safe Torque Off (case B)

e
MODELLO MKN 48 MKN 60 MKN 110 | MKN 140
TAGLIA 1 5 8 10 1 5 8 0 25 | 50 | 15 | 35 8 25

Corrente nominale (Arms) 1 5 8 10 1 5 8 10 25 50 15 35 8 25

Corrente di picco x 3"(Arms )| 2 10 16 20 2 10 16 20 50 100 | 30 70 16 50

12-110 Voc | 20-140 Voc
(9-130 Voc | (9-182 Vobc
max) max)

12 - 48 Vbc 12 - 60 Vbc

Alimentazione (9-65 VDC max) (9-82 VDC max)
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MACK TECRNOLOEY: MAGK NAND |
3ingress digitali 5}%

2 uscite digitali

L totalmente programmabili S°szzfﬁgzgﬁ’5226ia
COMPRESO
CCANopen & Modbus)
AU A CASE A CASE B
U\ SV NS
CASEA ) 1‘5(: OOOOOO ? @ 1521111111!7151122215‘
60Vdc, 10A STO - Safe Torque Off conforme a mK; i )
CEI EN 61800'5'2 SIL 2 74 AXBMNWSTMES” %gﬁ%zoso-s-x-cs-sﬂx
ISO EN 13849-1 PLd 60536 Brushessdoc s 7 .
Safety Class Il @% o 11
e worom g g A g
S FY¥YY
CASEB | L 0\&/ ~\®/0
60-140Vdc
y| & : ‘( e | i |
USB per setup, o “ use ®) | |
Eontrolloediagnostica} 22 Lo o 176 [t 101 f]
L (O -, l +AT -AT U V W

(" Per qualsiasi Servo Motore | (" Modulo di frenatura digitale |
Mack Nano Clamp

pag. 21
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MACK TECHNOLOEY: MACK uniNANT |

Servoazionamento Universale

* INDUSTRIES *
. drived & motors Mack Uninano é la versione premium di Mack Nano che offre ulteriori funzionalita hardware e software.

Azionamento Universale, nuova frontiera nella visione di automazione. Le dimensioni ultra compatte espandono il ventaglio
delle possibili applicazioni. Alta precisione e ottime prestazioni dinamiche.

_ CARATTERISTICHE STANDARD MODALITA OPERATIVE
U:I I:D lj D:I mm @ ¢ Azionamento Universale per motori fino a 2500W ¢ Impulso Direzione
I _ i _ | ¢ Corrente sinusoidale ¢ £10V rif. velocita analogico
iy SEnvnBHWE : + Servo Motori brushless con retroazione: encoder, sensori hall e sensorless + 0/10V rif. coppia analogico
““WERSA[E . + Motori DC, Attuatori & Motori Lineari con retroazione: encoder, armatura, ¢ Posizionamento analogico
tachimetrica & sensorless + Profili di posizionamento digitali
: - + Motori Stepper con retroazione: encoder & sensorless (case A) ¢+ CW/CCW
¢ Circuito di frenatura ¢ Albero elettrico / gearing
¢ USB per configurazione, controllo e diagnostica ¢ Modbus-RTU-RS485
¢ 3ingressi digitali, 2 uscite digitali: programmabili ¢ CanBUS
¢+ Ingresso digitale di abilitazione ¢ EtherCAT
¢ STO Safe Torque Off

C€

Eth@fCAT—_ ' MODELLO MKUN 48 MKUN 60 MKUN 110 | MKUN 140
Cﬂ"op-@n TAGLIA 1 5 8 10 1 5 8 0 25 5 | 15 | 35 8 25

Corrente nominale (Arms)| 1 5 8 10 1 5 8 10 25 50 15 35 8 25

Modbus-RTU-RS485

Corrente di picco x 3” (Arms)| 2 10 16 20 2 10 16 20 50 100 30 70 16 50

12140 . 12-110 Voc | 20-140V
VDC Arws — 12- 48 Voc 12- 60 Voc e | fatan v
Alimentazione (9-65 VDC max) (9-82 VDC max) (9-130 Voc | (9-182 Vbc
max) max)
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MAGCK TECHENOLOEY: MAGK uniNAND |
Spesdy

. C o Software di interfaccia
3 ingressi digitali e configurazione

P.N.: Brochure / 17.10.25 / MKUN

2 uscite digitali programmabili COMPRESO
RJ45 per:
CANopen - o
EtherCAT | &y CASEA CASEB
Modbus : P TS ~
W TR Y /R0
CASE A ; 2 oot 5 S ¢ :;;ﬂ [ﬁ:iiﬂ?ﬂ
60Vdc, 10A j :
- *’g"";:ﬂ!hqmg CASE B é‘—ji MKN60/25-B-X-CB-S;
ey 60-140Vdc % % MACK 80 SR o
£ AXOR INDUSTRIES
STO - Safe Torque Off conforme a
CEI EN 61800-5-2 SIL 2
y| ISO EN 13849-1 PLd 60536 |
USB per setup, Safety Class Il !

controllo e diagnostica

/"Per qualsiasi Servo Motore ) [~ Resistenza di frenatura )

pag. 23



AXOR MACK TECHNOLO®Y: MACK NAND GLAMIP
Modulo di Frenatura Digitale

Modulo di frenatura universale per la protezione degli alimentatori in corrente continua.
Il Mack Nano Clamp é un affidabile blocco all'alta energia di ritorno da motore durante la frenatura e decelerazione

CARATTERISTICHE STANDARD DESCRIZIONE
[[IBI]:I[D @I] @[ﬁ]ﬂ[@ ¢ Modulo ultra compatto con resistenza ad alta potenza integrata La potenza generata da un servo motore durante la de-
" + Adatto a qualsiasi sistema servo con alimentazione dc celerazione e frenatura ritorna all'azionamento e alla linea
e Mnn“ln nl : + Potenza di frenatura continua fino a 100W di alimentazione.

F“ENA"'“A + 1 modulo pud proteggere I'alimentazione dc per piu azionamenti Molti raddrizzatori a ponte, switching o simili non hanno la

¢ Nessuna alimentazione necessaria capacita di accettare questo ritorno di energia.

ﬂlﬂm\l[ ¢ 3 LED per 6 segnali di stato Mack Nano Clamp € concepito per assorbire questa

+ 2 Uscite digitali optoisolate per avviso di allarme di limite raggiunto energia di ritorno, cosi da proteggere il sistema a monte.

+ 2 dip switchies rotativi per la regolazione della soglia di frenatura
+ Monitoraggio continuo della potenza di frenatura

Ce ™

MODEL MKNC 60 MKNC 140
Potenza continua (su piastra dissipante < 0.7 °C/W) 100 W 100 W
Potenza continua (senza piastra dissipante) o0w 10w
Potenza Frenatura di Picco (W) 3200 6480
Tensione di frenatura settabile (VDC) 20+ 80 20 =179
Corrente Frenatura di Picco (ADC) 40 (atVB=80VDC) 36 (at VB =179 VDC)
Corrente Frenatura Media (ADC) 7 45
Resistenza di Frenatura Integrata (OHM) 2 5

pag. 24




]
i

r

MACK TECHFNOLEEY: MAGK NANG GILAMIP 10

1

;Uscite digitali optoisolate di avviso per allarme di blocco ) g

( Installazione su una superficie dissipante adeguat‘aD ;

3 =)

5

42.5
| - |
NANOclamp
AXOR INDUSTRIES”

MKNC60/100 (X000/X000)
20+75VDC
94010001 17240023

PWR 100W* MAX ,g'
(125°C Res. Temp.) |4>|* PA

1
Braking VoLTage AbJ. |

O @ :

Vx10 Vx1
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X o, MACGK TECHNOLOEY: MACK MOTOR i
Servomotore Brushless
drives & motors

Servomotore brushless molto robusto ad alte prestazioni, silenzioso per alimentazioni in corrente alternata
concepito e sviluppato per soddisfare applicazioni di controllo assi fino a 11 Nm.
Dimensioni ridotte, affidabile e a lunga durata.

CARATTERISTICHE STANDARD CAVO IBRIDO SINGOLO
+ 8 Poli, senza cogging + Alimentazione e retroazione in un solo cavo
¢ B.E.M.F. sinusoidale + Installazione mobile, resistente al fuoco/olio
L : ' ¢ Rotore a media inerzia + Guaina in PUR poliuretanica
' SEnvomuT“nE " ¢ Bassissima flutuazione di coppia a velocita minima ¢ 5 milioni di cicli di curvatura
Bn“snliss _ ¢ Mack encoder seriale 13 bit DSL + Raggio di curvatura minimo: 7 x @ mm
¢ Freno di stazionamento + Montaggio con connettore frontale e posteriore
' ' ¢ Grado di protezione IP54 e IP65 + Velocita di traslazione: 300m/ min. Max
¢ PTC termica # Accelerazione: 20m/sec?
¢ Flange e alberi speciali + Temperatura operativa: -25°C / +80°C
¢ Magneti permanenti in terre rare . m @ \I(oHS ( E DIN VDE

+ Connettore Springtek con rotazione 270° e innesto rapido

s €

MKM 42 | MKM 60 MKM 70 MKM 85 MKM 120
TAGLIA M L M L S M L S M L S M L
Alimentazione (W) 50 | 100 | 200 | 400 | 280 | 470 | 630 | 570 | 1050 | 1600 | 1300 | 2400 | 3500
Mo Coppia di stallo (At=100°C) (Nm) | 0.16 1 0.32 1 065 | 13 | 09 | 15 | 20 | 18 | 3.3 5 4 75 11
CODICE
AVWOLGIMENTO - - - - K26 K36 Ki6 | Q28 | Q38 | Q48 | V28 V38 V48
lo Corrente di stallo (Arms) - - - - 1.1 15 2 1.1 2 2.8 2.3 43 6.5
400 VAC
N, Velocita nominale  (Rpm) - 3000
0.16-11  50-3500 CODICE
Nm W AVVOLGIMENTO F36 F46 J36 J46 K26 K36 K6 | Q26 | Q36 | Q46 | V28 V38 V48
lo Corrente di stallo (Arms) 0.5 0.9 1.45 2.4 1.1 15 2 2 3.3 47 2.3 4.3 6.5
230 VAC
N, Velocita nominale  (Rpm) 3000 1500
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MACK TECHNOLOEY: MAGK MOTOR i ﬁ

; Tecnologia a cavo ibrido singolo ) Solo 8 fili per alimentazioni, retroazione e segnali

A .

5/ MKV

o owe owe owe ot o

Brochure / 1
."“'.l -

.

Grande flessibilita e ridotto raggio di curvatura

Encoder seriale senza parti in movimento,
sviluppato e ingegnerizzato in Axor

reno di stazionamen-

(Superﬁcie Anodizzata per alimenti )

4

- Connettore a scatto, facile da montare
\ Altre flange disponibili ) Rotazione di 270° - Antivibrazione — IP68
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TYPE Mo L{L1|[Bw| D | V| W] U/|Ns|l M| F J F1E|S]|R 1
Nm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm :
MKM 42M o16| 93 | 121 3 M3 “ :
o s _ vk 2L 0wl o] & | B | x| 92| H| 0 |458| 32| - | - 25|75 | E |
LI =1 . :
H—0 MKM 60M og5| 91 | 124 5 M4 60
— 1413 |"x | 16| x |50 |70 ]|52] -] - |25]|7

MKM 60L 13| 105 | 138 25 10 O :
MKM 70S 09| 100 | 125 4 M4 242 i

MKM 70M 15| 125|150 | 11 | 23 | x |125| x | 60 | 90 | 55| 75| x [ 25| 10 | 8

Nl W ]
bﬂj MKM 70L 20| 150 | 175 18 10 10 ¥
. MKM 85S 18| 115 | 145 5 M4 l
] MKM 85M 33| 145 175| 14 | 30 | x | 16 | x | 80 [100| 65| - | - | 3 | 855 l
MKM 85L 5175 | 205 25 10 |

‘ L - L1 (con freno o alta inerzia) MKM 120S 4| 135 | 170 6 M6
MKM 120M 75| 170 [205| 19 | 40 | x |215| x |10 | 145| 9 | - | - |35 |125 1é° !
MKM 120L 11 205 | 240 32 16 !
!
e £,
- .

Gy '"mmimn’m - I
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Sistema Multiasse Brushless

* INDUSTRIES *
_ drives & motors

Il sistema multiasse Mack Drive+Power con un unico modulo di potenza offre una configurazione e controllo dei drive centralizzati,
riduzione dello stress termico sugli azionamenti e resistenza di frenatura comune. E’ particolarmente adatto per applicazioni da 3
a 12 azionamenti. La flessibilita dell’hardware permette svariati soluzioni e il software personalizzabile puo essere precaricato in
fabbrica o facilmente caricabile all’'uso per ottimizzare la gestione del magazzino.

MODALITA OPERATIVE
¢ Impulso Direzione
¢ 10V rif. velocita analogico
¢ 0/10V rif. coppia analogico
¢+ CW/CCW
¢ Albero elettrico / gearing
¢ Modbus-RTU-RS485

CARATTERISTICHE STANDARD
+ Sistema multiasse molto compatto per servomotori brushless
¢ Alimentazione 230Vac e 400Vac direttamente dalla rete
¢ Filtro EMC, circuiti di sovracorrente e frenatura integrati
¢ Per MACK Motors fino a 11 Nm (cavo ibrido singolo)
+ Utilizzabile con motori equipaggiati con encoder a commutazione (2 cavi)

- SISTEMA
-~ MULTIRSSE

¢ USB su MKP per setup, controllo e diagnosi di tutti gli azionamenti

¢ Encoder seriale compatibile con il cavo motore Mack ibrido + CanBUS
¢ SpeederOne software di interfaccia PC ¢ EtherCAT
¢ Encoder emulato
¢ 9 ingressi digitali, 2 uscite digitali programmabili
¢ STO Safe Torque Off
¢ Unica resistenza di frenatura su MKP per tutti gli azionamenti
+ Gestione automatica del freno di stazionamento elettromagnetico
mopeLLo MACK DRIVE MKD 300 MKD 600
R TAGLIA 2/4 4/8 6/12 8/16 15/3 25/5 35/7 5/10 7114
EtherCATo'F Corrente nominale / Corrente di piccox 5”  (Arms)|  2/4 4/8 6/12 8/16 15/3 25/5 35/7 5/10 7114
Alimentazione 310 - 385Voc ( da MKP 300) 530 - 650 Voc ( da MKP 600)
CANopen
Modbus-RTU-RS485 mopeLLo MACK POWER MKP 300 M MKP 300 T MKP 600 T
3x400 8 TAGLIA 3.0 (3000W) 4.5 (4500 W) 4.5 (4500 W)
Vac  ArmS Potenza In ( 50/60 Hz - sistemi con messa a terra ) (Vrms ) 1x 230Vac (£10% ) 3 x230Vac (£10%) 3 x 400Vac (£10%)
(Arms ) 8A 12A 7A
Potenza Out (2 pieno carico) ( Voc) 310-385V 310-385V 530 - 650 V
( Aoc) 10 A/20Apk x 5" 15A/30Apk x 5" 8.5A/17Apk x 5"
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MACK TECHRNOLOEYE MACKDRVE < |

CARATTERISTICHE
- Alimentazione 230Vac e 400Vac con filtro EMC integrato

P.N.: Brochure / 17.10.25 / MKDP

- Totalmente programmabile con miniUSB -
. : Software di interfaccia Lags)’
- Configurazione e setup con software SpeederOne e configurazions i
- Onda sinusoidale molto pulita FREEWARE Danger Yd® MACKPOWER  MACK DRIVE

400 volts (A =s

Alimentazione direttamente
dalla rete con solo
una linea al Mack Power

£DC Bus in cascata)

Messaggi di
diagnostica

e allarmi
centralizzati

W=YaTaY

9 ingressi digitali
2 uscite digitali
totalmente programmabili

HUUNE

" Resistenza di frenatura

Tutti i Mack Drive
sono programmabili
da un unico miniUSB
su Mack Power

158

STO - Safe Torque Off conforme a
CEI EN 61800-5-2 SIL 2 ontrollo del freno stazionamen-
ISO EN 13849-1 PLd 60536
Safety Class llI

VN
e o
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AXOR MAGK TECHNOLOEY:E MAGK [INDBY |

* INDUSTRIES * Servoazionamento Brushless standalone
drives & motors

Servo azionamento brushless avanzato stand alone, alimentato direttamente dalla rete 230Vac monofase.
Progettato per motori fino a 5 Nm, questo drive offre una grande flessibilita.
Compatto e affidabile, é ideale per I'uso in macchinari a uno o pit assi e in linee di produzione
complesse, garantendo prestazioni eccezionali e una facile integrazione come retrofit.
Kit perfetto con il Mack Motor fino a 5 Nm con cavo ibrido singolo.

LN

: . " : SEnvnnm“E CARATTERISTII:HE STANDARD | MI:ID,'AL.IT,B'\ OPERATIVE
¢ Azionamento molto compatto per servo motori brushless ¢ Impulsi Direzione
BB“SH[ESS : ¢ Alimentazione 230Vac 1ph direttamente dalla rete ¢ 10V rif. velocita analogico
STn“n m.u“E " + Filtro EMC, circuiti di sovracorrente e frenatura integrati ¢ 0/10V rif. coppia analogico
: : ¢ Per Mack Motors fino a 5 Nm con cavo ibrido singolo ¢+ CW/CCW
+ Utilizzabile con motori equipaggiati con encoder a commutazione (2 cavi) + Albero elettrico / gearing
¢ Programmabile via miniUSB con software SpeederOne.2 ¢ Modbus-RTU-RS 485
¢ Encoder seriale compatibile con il cavo motore Mack ibrido ¢ Can Open
¢ SpeederOne.2 software di interfaccia PC compreso ¢ Ethercat

¢ 6 ingressi digitali, 2 uscite digitali programmabili
¢ Encoder emulato
¢ Gestione automatica del freno di stazionamento elettromagnetico

CANcpen
— MODELLO MKYD 230
EtherCAT. ™ | USB .
Modbus-RTU - RS485 TAGLIA 15/3 25/5 3517 5/10 8/16
1x230 8 Corrente Nominale/ Corrente di picco x5” (Arms) 15/3 25/5 35/7 5/10 8/16
Vac ARMS : : o istemi
Alimentazione principale e backup 1 x230 Vac (*£10% ) - 50/60 HZ ( sistemi con messa a terra )
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MAGK TECHNOLOEYE MACGK INBY |

%
‘ =
/ te)
- N Wg 10 S
N
Software di interfaccia E
e configurazione 5
FREEWARE ‘g
m
4
o

Programmabile

via miniUSB con

software
SpeederOne.2
_ >

FULL DIGITAL
STAND ALONE

SeRvODRIE 158

6 IN digitali (4 programmabili)
3 OUT digitali (2 programmabili)
3 IN analogici

230Vac monofase AQ:}
direttamente dalla rete ==
- 40 - 120
 Resistenza di frenatura | Encoder emulato scalabi@
STO - Safe Torque Off conforme a
¥ CEI EN 61800-5-2 SIL 2
ISO EN 13849-1 PLd 60536

N ' Y, Safety Class |l
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