
Mack Uninano è la versione premium di Mack Nano che offre ulteriori funzionalità hardware e software.
Azionamento Universale, nuova frontiera nella visione di automazione. Le dimensioni ultra compatte espandono il 

ventaglio delle possibili applicazioni. Alta precisione e ottime prestazioni dinamiche.

12-140
VDC

50
Arms

2500
W

  MODALITÀ OPERATIVE
♦ Impulso Direzione
♦ ±10V rif. velocità analogico 
♦ 0/10V rif. coppia analogico
♦ Posizionamento analogico
♦ Profili di posizionamento digitali
♦ CW / CCW
♦ Albero elettrico / gearing
♦ Modbus-RTU
♦ CanBUS
♦ EtherCAT

MODELLO MKUN 48 MKUN 60 MKUN 110 MKUN 140

TAGLIA 1 5 8 10 1 5 8 10 25 50 15 35 8 25

Corrente nominale        (Arms) 1 5 8  10 1 5 8  10 25  50 15 35 8 25

Corrente di picco x 3”  (Arms) 2 10 16 20 2 10 16 20 50 100 30 70 16 50

Alimentazione                                                        12 - 48 Vdc
(9-65 VDC max)

12 - 60 Vdc
(9-82 VDC max)

12 - 110 Vdc
(9-130 Vdc max)

20 - 140 Vdc
(9-182  Vdc max)

u n i N A N O 

   CARATTERISTICHE
♦ Azionamento Universale per motori fino a 2500W
♦ Corrente sinusoidale
♦ Servo Motori brushless con retroazione: encoder, sensori hall e sensorless
♦ Motori DC, Attuatori & Motori Lineari con retroazione: encoder, armatura,
   tachimetrica & sensorless
♦ Motori Stepper con retroazione: encoder & sensorless (case A)
♦ Encoder emulato
♦ Circuito di frenatura
♦ USB per configurazione, controllo e diagnostica
♦ 3 ingressi digitali, 2 uscite digitali: programmabili
♦ Ingresso digitale di abilitazione
♦ STO Safe Torque Off

Servoazionamento Universale
MACK TECHNOLOGY: MACK uniNANO (MKUN)
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USB

2 14

1 13

2 10

1 9

   3 ingressi digitali
   2 uscite digitali
    totalmente programmabili

USB per setup,
controllo e diagnostica

RJ45 CANopen 
EtherCAT & Modbus

Le principali modalità di
controllo, bus di campo e retroazione

Resistenza di frenaturaPer qualsiasi Servo Motore

FREEWARE!!

Software di
interfaccia e configurazione

CASE A
60Vdc, 10A

CASE B
60-140Vdc

STO - Safe Torque Off conforme a
CEI EN 61800-5-2 SIL 2

ISO EN 13849-1 PLd 60536
Safety Class III


